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@ Output @ Control
@ Input @ Math
@ Notation @ Variables

Create variable...

sef femp v {0 readtemperaturesensoronpin A5 v inunits °C »

r

seipin 2+ to HIGH =

sefpin 3+« to LOW »
4~ LOW »
LOW +»

LOW +

LOW ~




seipin 2+ to HIGH +

seipin 2+ to HIGH »

set pin HIGH »

HIGH + seipin 3+ to HIGH +

HIGH

LOW +» HIGH

LOW «

LOW + seipin 5+« to HIGH =

LOW »

LOW + LOW »

LOW «

LOW v setpin 7+ to LOW »
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@ Output @ Control

@ Input @ Math

@ Notation @ Variables

Create variable...

set

e o @

change pir v bya

set pire fo readdigifalpin 12 +

HIGH +

play speakeronpin 3 * with fone @ for °
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Output @ Control
Input @ Math
Notation @ Variables

Create variable...

temperatura

set temperatura *+ to o

change temperatura *+ by o

set temperatura *+ 1to read iemperature sensoronpin A5 «
temperatura <w o then

rotate servoonpin 3+ fo @ degrees

temperatura =w o

rotateservoonpin 3+« fo @ degrees

temperatura

rofate servoonpin 3+ fo ° degrees

in units

°Cw




set bolon v ifo readdigitalpin 13 »

HIGH =

set numero v to picklandom°to°

print to serial monitor numero with + newline

m@ milliseconds ~

setpin 5+ o HIGH =

HIGH «»

LOW »
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BN EL G Semaforo 1 en Verde | Semaforo 2 en Rojo
M Semaforo 1 en Amarillo , Semaforo 2 en Rojo
comera D |
—

definir pasador 2 w» en definir pasador 2 v en

definir pasador 3 v en definirpasador 3 * en

definirpasador 4 + en definir pasador 4 » en

et QD) o D)

definirpasador 9+ en BAJA ~ definir pasador 9 * en

definirpasador 10 + en BAJA = definirpasador 10 v en BAJA ~

definirpasador 11+ en AlTA ~ definirpasador 11« en AlLTA =




et Ll Semaforo 1 en Rojo, Semaforo 2 en Verde ™ Semaforo 1 en Rojo, Semaforo 2 en Amarillo
GV EY EN G Semaforo 1 S

definir pasador 2 v en definir pasador 2 v en
definir pasador 3 v en definir pasador 3 » en

definir pasador 4 v en definir pasador 4 * en

S . N s 2

definrpasador 9« en AlTA »

definirpasador 9« en BAJA »

T T | TN (A RO X definir pasador 10 v en ALTA w

definir pasador 11 v en BAJA ~ definirpasador 11+« en BAJA »

esperar (§J)  sequndos esperar () segundos +




A A A el ey T
® & & * % ¢ ¢ O

fannan







L]
L]
L]
L]
L]
@ -
L]
@ -
L]

e ® o o o ¢

- - - - - 7




defink pote + en leer pasador analogico A5 v

definir velocidad v en asgnar pote alrango ente (&) v 1)

definrpasador 3+ en AlTA~

definrpasador 4+ en AlLTA~
vootan | misegundes =

definrpasador 4+ en BAJA~




CONNECT THE CABLES IN THE MIDDLE
TO



definir 10jo v en restiingir leer pasador analogico A0 v  alrango entre () v €E)

definir verde » en restingir leer pasador analogico At alrangoentre () v €

e rve @)+ €D

definr azul * en resitnngr leer pasador analogico A2 w
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definir distancia v en leer el sensor de distancia ulirasonico en el pasador del desencadenador 12 v  pasador de eco  igual que el desencadenador v
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